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Competit ion  Chairs :    
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Organizing  Committee:
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For  Further  Detai ls :    
 

Email: ras.tn@ieee.org 

Address: ENIS, Route Soukra 
km 3, BP. 1173, Sfax 3038 – 
Tunisia 

Phone: +216 – 74 274 090 

Fax: +216 – 74 677 545 

Registration: 

Teams  wishing  to  participate  have  to  register  by  email  at  <ras.tn@ieee.org>  by 
February 28, 2010. The participating teams may be composed by a head team and 2 or 3 
members. The head  team has  to  supervise his  team members during  the competition. 
However, team can be composed by one member.  

The email should include the following information: 

• Team name: 

• Affiliation: 

• Email, Phone, Fax, and mail Address: 

• Responsible Name: 

• List of members:  

Each  team  should  give  the  tracks  titles  where  it  will  participate,  and  submit  their 
technical paper(s) describing the work. 

Fees: 

‐ Students: 100DT (USD$ 80) 
‐ IEEE RAS Students: 50DT (USD$ 40) 

Payment  can  be  done  by March  10,  2010,  via  "check"  or  "order  form"  ordered  to: 
“Association  Scientifique  d'Appui  à  la  Recherche  et  à  l'Innovation  Technologique 
(ASARIT)”. 

Registration fees include welcoming reception, accommodation for 3 nights, and lunches. 

Objective: 
 

The  RoboComp’2010  is  a  Robotics  Competition  organized  by  the  IEEE  Robotic  and 
Automation  Society  (RAS)  Tunisia  Chapter,  in  order  to  bring  together  researchers  and 
robotics specialists working on mobile robotics and biped robots. 

This event will be held in Tunisia at the National School of Engineers of Sfax. The goal of 
this  event  is  to  evaluate  contributions  in  robotics  control  for  classical  and widespread 
problems.  

The competition contains the four Tracks below:  

• Innovation in robotics building  

• Wheeled robots for line following  

• Wheeled robots for obstacle avoidance 

• Biped robots for a walking race   

More details are available on the competition website:  
http://ewh.ieee.org/r8/tunisia/ras/robocomp/ 

Supported by: 

RoboComp’2010 
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